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Sekvenéni Fadici mechanizmus pro mechanickou p¥evodovku, zejména automobili

Oblast techniky

Technické feSeni se tykd sekvendniho fadictho mechanizmu pro mechanickou prevodovku,
zejména automobild, sestavajici ze fadici paky propojené s dvojici ovladacich prvki prevodovky,
tvorenych téhly a/nebo bovdeny. Mechanizmus fazeni je umistén ve stiedovém tunelu nebo na
podlaze vozu. '

Dosavadni stav techniky

Pokud pomineme motocyklové aspecidlni zivodni automobilové prevodovky, které maji
sekven¢ni fadici mechanizmus uvniti skfing pfevodovky, ktery piimo ovlada jednotlivé fadici
vidlice, je fazeni vétSiny soudobych mechanickych automobilovych prevodovek provedeno
pomoci dvou pohybu, z nichZ jeden zpravidla ovlada volbu fadici vidlice a druhy ovlada posuv
odpovidajici fadici vidlice. Tyto dva pohyby jsou ovladiny mechanizmem od rudni fadici paky
nebo elektricky, elektrohydraulicky, elektropneumaticky. Takovato feSeni jsou popséna
napriklad ve spisech WO 93/15928, FR 2 688 176, FR 2 725 943 a podobné.

Ovléadani ru¢ni fadici pakou je provedeno zpravidla tak, 2e pohyby od mechanizmu fadici paky
jsou vedeny k pfevodovce ty&i, tdhly nebo bovdeny ve form& jednoho otogného a jednoho
posuvného pohybu nebo dvou posuvnych pohybi, pfitemz pohyb paky do boku vyvolavéa pohyb
volby a pohyb paky dopfedu a dozadu vyvolavé fadici posuv. Toto je zdkladem mechanizmii pro
takzvany H- a rozsifeny H-systém fazeni. H-systém je jednoduchy a levny, ale pfi vy$im poctu
rychlostnich stupfil nez 4, zejména u 6 avice, je jiz pro fidite obtizna orientace v pohybech
fadici paky a pfi rychlém pietazeni dojde snadno k chybg.

Dal8i moznosti ovladani fazeni jsou elektrické, elektrohydraulické a dalsi elektronicky Fizené
mechanizmy, které na pokyn spinacii od fadici paky nebo tlagitek a po zpracovani dalSich tudajii
z pohanéci soustavy vyvolaji pohyb volby a pohyb fadiciho posuvu. U tohoto zptisobu Fazeni lze
provést H-systém, sekvenéni nebo automaticky zplsob fazeni i jejich zménu za provozu. Tyto
elektronicky fizené systémy mohou mit fadu vyhodnych funkei, ale za podstatného zvy3eni
pofizovaci ceny. Uvedené feSeni jsou ve vét$ing pfipadii doddvina snovymi vozy a jejich
dodate¢né umisténi do vozidel, ktera jsou jiZ v provozu, je asto problematické.

Podstata technického feseni

Uvedené nedostatky jsou do znatné miry odstranény sekvendnim fadicim mechanizmem pro
mechanickou pfevodovku, zejména automobili, sestavajicim ze fadici paky propojené s dvojici
ovladacich prvki pfevodovky, tvofenych tahly a/nebo bovdeny, podle tohoto technického fedeni.
Jeho podstatou je to, Ze fadici paka je pfes krokovy mechanizmus ptipojena k alespoit jedné
kulise, opatfené alespoii jednim vedenim pro ovladaci prvky prevodovky. Kulisa je umisténa ve
sttedovém tunelu karoserie automobilu v blizkosti fadici paky.

Krokovy mechanizmus je s vyhodou tvofen kotoutem nebo posuvné uloZenou rovinnou deskou
ve tvaru &tyfhelniku, které jsou opatfeny zafezy pro zapadku spojenou s fadici pakou.

Kulisa miiZe byt tvofena alespoii jednou oto¢nou deskou nebo alespoit jednou suvné uloZenou
deskou, opatienou minimaln€ jednou drézkou pro &ep, spojeny s ovladacimi prvky prevodovky.
Kulisa miize byt ve vyhodném provedeni rovnéZ tvofena dvéma spojenymi deskami, z nich
kazda je opatfena drazkou pro &ep, spojeny s ovladacim prvkem ptevodovky. V takovémto
pripad€ jsou desky s vyhodou navzajem spojeny pies pomocny ptevodovy mechanizmus.

Kulisa mtZe byt rovnéz ve tvaru viélce, opatfeného dvéma drazkami pro &epy, spojené s ovladaci-
mi prvky pfevodovky.
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Mezi &epy a konci ovladacich prvki prevodovky miize byt vloZen dalsi pfevodovy mechanizmus.

Krokovy mechanizmus umoZiiuje presné nastaveni poZadované polohy kulisy avedeni pro
ovladaci prvky pievodovky v kulise umoZiiuje poZadovany pohyb obou téhel v poZadované
velikosti a v poZzadovaném &ase. Vzhledem k tomu, Ze je fadici mechanizmus umistén ve stfedo-
vém tunelu karoserie automobilu v blizkosti fadici paky, zabirad minimalni prostor, lze jej umistit
i do automobild, které jsou jiZ v provozu a jeho montaZ je realizovatelna s minimalnimi naklady.

Krokovy mechanizmus v podob& kotouge s vnittnimi nebo vn&j$imi zafezy pro zapadku spojenou
s fadici pikou je snadno vyrobitelny, je pfesny ama dlouhou Zivotnost, pfiCemZ zaujima
minimalni prostor. Krokovy mechanizmus v podob& posuvné uloZené rovinné desky ve tvaru
¢tytihelniku je vhodny pro uzsi dlouhé prostory.

Kulisa v podob& alespoii jedné otodné desky, opatfené minimalné jednou draZzkou pro Cep,

spojeny s ovladacimi prvky pfevodovky, je snadno vyrobitelnd a ma dlouhou Zivotnost. Pokud je
Kkulisa v podob& alespoti jedné suvn& uloZené desky, je vhodna predevsim pro uzii dlouhé

prostory. Pro zvySeni pfesnosti aovladatelnosti miZe byt kulisa tvofena dvéma spojenymi
deskami, z nichZ kazda je opatfena samostatnou drazkou. Pokud je potieba provadét riznou
velikost pohybu ovladacich prvki pfevodovky, mohou byt desky navzijem spojeny pies
pomocny pfevodovy mechanizmus.

V ptipadé, Ze je kulisa ve tvaru vélce opatfeného dvéma drazkami, mé celd konstrukce v&tsi
tuhost. Mezi &epy a konci ovladacich prvki ptevodovky mohou byt vloZeny dalsi pfevodové .
mechanizmy pro snaz§i manipulaci s ovladacimi prvky pfevodovky.

Sekvenéni fadici mechanizmus podle tohoto technického fe$eni mé jednoduchou mechanickou
konstrukci, coZ umoZiiuje jeho levnou vyrobu. Lze ho pouzit pro b&Znou automobilovou
prevodovku bez jejich uprav alze ho snadno umistit na misto plivodniho mechanizmu fadici
paky s H-systémem fazeni.

Piehled obrazkid na vykresech

Sekvenéni Fadici mechanizmus podle technického feSeni bude blize objasnén na pfikladnych
provedenich s pomoci vykrest. Na obr. 1 je znazorn&n v narysu sekvenéni fadici mechanizmus
s kulisou v podob& oto&né desky podle technického fefeni. Na obr.2 je zndzornéna v nérysu
kulisa ve tvaru suvné uloZené desky a spojeni &epi s ovladacimi prvky prevodovky pomoci paky
a pomoci posuvného &lenu s navazujici pakou. Na obr. 3 je zndzorn€na v narysu kulisa v podobé
otoéné desky a spojeni &epl s ovladacimi prvky prevodovky pomoci posuvného ¢lenu a pomoci
paky. Na obr. 4 je v ndrysu zndzornéna kulisa ve tvaru valce a spojeni &ept s ovladacimi prvky
pfevodovky pomoci posuvnych &lent. Na obr. 5 je v axonometrickém pohledu shora zndzornén
sekvenéni fadici mechanizmus s kulisou skladajici se ze dvou spojenych otoénych desek
a spojeni &ept s ovliadacimi prvky pfevodovky pomoci posuvného ¢lenu a pomoci posuvného
¢lenu s navazujici pakou. Na obr. 6 je v axonometrickém pohledu zdola znazornén sekvenéni
fadici mechanizmus z obr. 5.

Priklady provedeni technického FeSeni

Piikladny sekvenéni Fadici mechanizmus dle obr.1 je tvofen fadici pakou 1 spojenou
s krokovym mechanizmem 14, tvofenym zapadkou 2 zapadajici do zafezli 3 v ototné uloZené
kulise 4 ve tvaru desky, ktera je opatfena dvéma draZkami. Do prvni drazky 5 zapada prvni ¢ep 7
spojeny s jednim ovladacim prvkem 9 pfevodovky ado druhé drazky 6 zapadd druhy &ep 8
spojeny s druhym ovladacim prvkem 10 pfevodovky.

V provedeni sekven¢niho fadiciho mechanizmus dle obr.2 je kulisa 4 ve tvaru obdélnikové

desky, ktera je uloZzena posuvn& ve voditkach 13, pfi¢emZ do prvni draZky 5 v kulise 4 zapada
gep 7 spojeny s jednim ovladacim prvkem 9 prevodovky prostfednictvim paky 12a a do druhé
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driZky 6 zapadd druhy &ep 8 spojeny s druhym ovlddacim prvkem 10 pfevodovky prostted-
nictvim posuvného ¢lenu 11 a s nim spojené paky 12b.

Provedeni sekven¢niho fadiciho mechanizmus dle obr. 3 vychazi z provedeni dle obr. 1. Prvni
Cep 7 je vSak spojeny s ovladacim prvkem 9 pievodovky prostfednictvim posuvného ¢&lenu 11
a druhy &ep 8 je spojeny s druhym ovladacim prvkem 10 prevodovky prostiednictvim paky 12.

V provedeni sekvenéniho fadiciho mechanizmus dle obr. 4 je kulisa 4 ve tvaru valce ulozena
otocn& v ose valce. Prvni drdzka 5 a druhé drdZka 6 jsou vytvofeny na vélcovém povrchu kulisy
4. Do prvni drazky 5 zapadd prvni Eep 7 spojeny s jednim ovladacim prvkem 9 pfevodovky
prostfednictvim posuvného ¢lenu 11a a do druhé drazky 6 zapadé druhy ¢ep 8 spojeny s druhym
ovladacim prvkem 10 pievodovky prosttednictvim posuvného &lenu 11b.

V dal$im moZném provedeni sekven¢niho fadiciho mechanizmus dle obr. 5 a 6 se otoéné uloZena
kulisa 4 skldda ze dvou pevné spojenych &asti ve tvaru desky. Radici paka 1 je spojena se dvéma
zapadkami 2, které zapadaji do zafezii 3 v kulise 4, &imZ je vytvofen krokovy mechanizmus 14.
Do prvni driZky 5 vkulise 4 zapada prvni &ep 7 spojeny s jednim ovladacim prvkem 9
pfevodovky prostfednictvim posuvného &lenu 11a. Do druhé drazky 6 v kulise 4 zapada druhy
Cep 8 spojeny s druhym ovladacim prvkem 10 ptevodovky prosttednictvim posuvného ¢lenu 11b
a s nim spojené paky 12. '

U sekvencniho fadiciho mechanizmu je &innost nasledujici. Radici paka 1 p¥i pohybu vpied
avzad pisobi na zdpadku 2, kterd pfes zafezy 3 pohybuje, pfimo nebo prostiednictvim
mechanického pfevodu, kulisou 4. Vhodng vytvorené drazky 5 a 6 v kulise 4 piisobi na Cepy 7 a
8. Spojeni Cepli 7 a 8 s ovlddacimi prvky 9 a 10 pfevodovky miZe byt pfimé nebo prostied-
nictvim posuvnych &lenti 11 nebo pomoci pak 12. P¥enos pohybu pakou 12 je vyhodny v tom, Ze
Ize jednodusSe zménit prevod velikosti pohybu z &epu 7 nebo 8 na odpovidajici ovladaci prvek 9
nebo 10. Zéroveti Ize zmé&nit i smér tohoto pohybu - naptiklad pékou 12 ve tvaru L dle obr. 2.
Lze pouzit i kombinaci posuvného &lenu 11 apaky 12 jako na obr.2 a5 nebo pouzit jiného
mechanického prevodu - napfiklad ozubenymi koly, ozubenym hiebenem a podobné. Kulisa 4
miZe byt provedena ve tvaru desky sposuvnym &i rotaénim pohybem nebo ve tvaru vilce
s rotaénim pohybem.

Primyslova vyuzitelnost

Sekvenéni fadici mechanizmus pro mechanickou ptevodovku podle tohoto technického fedeni
nalezne uplatnéni zejména u osobnich automobild, které jsou jiZ v provozu.

NAROKY NA OCHRANU

1. Sekven¢ni fadici mechanizmus pro mechanickou pfevodovku, zejména automobild,
sestavajici ze fadici péky propojené s dvojici ovladacich prvkia ptevodovky, tvofenych tahly
a/nebo bovdeny, vyznad€ujici se tim, Zefadici paka (1) je pres krokovy mechanizmus
(14) pfipojena k alespoti jedné kulise (4) opatfené alespoti jednim vedenim (5) pro ovladaci
prvky (9, 10) pievodovky, pfiéemZ kulisa (4) je umisténa ve stfedovém tunelu karoserie
automobilu v blizkosti fadici paky (1).

2. Sekven¢ni fadici mechanizmus podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze krokovy
mechanizmus (14) je tvofen kotoudem, opatfenym zatezy (3) pro zépadku (2), spojenou s fadici
pakou (1).
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3. Sekventni fadici mechanizmus podle ndroku 1, vyzna&ujici se tim, Ze krokovy
mechanizmus (14) je tvofen posuvné uloZenou rovinnou deskou ve tvaru &tyfithelniku, opatfenou
alespoti na své jedné del3i strané zatezy pro zapadku, spojenou s fadici pakou (1).

4.  Sekvenéni fadici mechanizmus podle ndroku 1 nebo 2, vyznadujici se tim, Ze
kulisa (4) je tvofena alespoii jednou otoZnou deskou, opatfenou minimaln€ jednou drazkou (5, 6)
pro &ep (7, 8), spojeny s ovladacimi prvky (9, 10) pfevodovky.

5.  Radici mechanizmus podle néroku 1 nebo 3, vyznaé u jici se tim, Ze kulisa (4)
je tvofena alespoti jednou suvn& uloZenou deskou, opatienou minimalné jednou drazkou (5, 6)
pro &ep (7, 8), spojeny s ovladacim prvkem (9, 10) pfevodovky. '

6. Radici mechanizmus podle nérokti 1,2,3nebo4, vyznadujici se tim, Zekulisa
(4) je tvotena dvéma spojenymi deskami, z nichz kaZda je opatfena drazkou (5, 6) pro Cep (7, 8),
spojeny s ovlddacim prvkem (9, 10) pfevodovky.

7. Radici mechanizmus podle naroku 6, vyznadujici se tim, Ze desky jsou
navzajem spojeny pres pomocny pfevodovy mechanizmus. :

8. Radici mechanizmus podle ndroku 1 nebo2, vyznaéujici se tim, Ze kulisa (4)
je ve tvaru valce, opatfeného dvéma drazkami (5, 6) pro &epy (7, 8), spojené s ovladacimi prvky
(9, 10) ptevodovky.

9.  Radici mechanizmus podle kteréhokoli z vySe uvedenych néroki, vyznacujici se

tim, e mezi &epy (7, 8) a konci ovladacich prvki (9, 10) pfevodovky je vlozen dalsi prevodo-
vy mechanizmus.

4 vykresy
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Obr.6
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